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La commande des robots

AXES DE RECHERCHE :

- Commande par retour d'état des systémes non-
linéaires

- Commande référencée capteurs

- Asservissement visuel

- Perception et reconstruction de 'environnement
des robots

- Localisalion et navigation

APPLICATIONS &

COLLABORATIONS

+ Automatisation de la conduite de véhicules routiers,
. Aulomalmtlon de missions d' |nlenrent|on, de
de surveill de cal ie, par

des engins robotisés divers: véhicules terreslres.
sous-marins ou aériens.
+ Collaborations avec le CNRS (programme Robea),
I'lnstitut Supérieur Technique de Lisbonne (Portugal),
I'Institut National des Technologies de I'information
de Campinas (Brésil)...
. F-’arhmpatmn aux pmjels auropéens Gybercars et

sur la tt automa-
Ilqua de petits véhicules élec1nques préfigurant les
transports de demain. Dans le cadre de ce projet des
expérimentations seront menées en vraie grandeur
dans la ville d'Antibes, un des 10 sites sélectionnés
au niveau euro 5
* Le projet Icare est également impliqué dans le projet
Predit3 MobiVIP — Véhicules Individuels Publics pour
la Mobilité en centre ville.
« Enfin le projet Icare fait partie du consortium dont
le maitre d'ceuvre est ECA et qui a été retenu par la
DGA dans le cadre de I'appel d'offre MiniROC.

Le contrile automahque des systémes robotiques pose de
nomt problé P it le cadre i des
théories et techniques de I'Ingénieur. Le projet lcare a pour
vocation d'étudier de nouvelles solutions pour ces problémes.

Cette recherche participe, dans le long terme, a

I'accroi t des capacités d'autonomie des robots
nécessalres a Isur utilisation pour la réalisation de tiches

en it plus ou moins connu, contraint,
el |ncerta|n Elle contribue aussi, au deld de l'application
robotique, & l'enrichi par de nouvelles approches de
la théorie hé que de la cc de des z
dynamiques.
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