
Robotique collective ambiante

Langage Locomotion
Collective

Déplacement
    collectif
Efficacité

Auto organisation
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Contrôle
     d'environnement

Services aide 
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Applications
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Objectifs

Un composant robotique
   ubiquitaire
Une interfacage 
    ergonomique
Souplesse d’utilisation

Facilité de déploiement
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> Apprentissage

> Evolution

> Modèle réactif

> Modèle statistique

Programmation
Société

Groupe

Agent

> Syntaxe 
      Horocol
> Sémantique
     opérationnelle
> Parallélisme
> Synchronisme
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Robot
reconfigurable

Electronique
embarquée
Réseau sans fils
Autonomie
Langage local
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Ambiante

Recherche detection
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  directe
Programmation
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Média actif pour le handicap

Dialogue oral
Compréhension
Modélisation de
l’environnement
Gestion du 
dialogue

Synthèse 
émotionnelle
Modélisation des 
émotions
Dynamique des 
expressions
Modèle universel

Robot
multimodal

Minimisation des
degrés de liberté
Synthèse 
d’expressions
Fusion 
multi-agentsBesoins

Hospitalisation à
long terme

Communication vers
enfermement, autisme

Déficience relationnelle
agressivité

Objectifs

Aide à la Personne

Réconfort psychologique

Réconfort physiologique

Objet de transfert
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> Approche logique
> Grammaires
   catégorielles
> Compréhension
> Traitement 
   de la parole

> Evaluation 
   d’émotions
> Contraintes physiques
> Dynamique
> Statique
> Image

Conception robotique

Interaction

Evaluation

Evaluation et
Expérimentations

Critères 
psychologiques
Critères 
physiologiques
Grille d’évaluation
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